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1 KLICOVE VLASTNOSTI

e Ovladani clony, zoomu a ostreni objektivli s krokovymi motory.
e Prepinani IR filtru — moznost pouZiti ve dne i v noci.
e Primarné uréeno pro kameru acA2040-35gc/uc.
o Lze pouiZit s celou produktovou fadou Basler ace Classic a ace U s velikosti senzoru do
1/1.7“, CS-mount a rozlisenim az 12 Mpx.

e Doddavéno s objektivem Theia TL1250P:
o Rozliseni 12 Mpx s optickym formatem max. 1/1.7.
o Ohniskova vzdalenost 12 — 50 mm.
o Pracovni vzdalenost 2 m aZ nekonecno.
o Minimalni clonové Cislo F1.8 (pti ohnisku 12 mm).
e Komunika¢ni rozhrani:
o RS232 - standardni provedeni, galvanicky oddéleno.
o UART —urceno pro Basler ace se specialnim firmware, ktery umozni pouzit digitalni
vystup kamery jako UART. (Pfipravujeme)
e Napdjeci napéti 12 — 24 V DC s galvanickym oddélenim.
e Hlinikovy drzdk pro snadnou montaz.
e Uplatnéni zejména v dopravnich systémech (ITS), napfiklad mytné systémy, sledovani
prdjezdu na cervenou, Usekové méreni rychlosti apod.

e Textovy komunikaéni protokol, LabVIEW pfistrojovy driver ke staZeni.

Obr. 1 - Ridici jednotka v sestavé s kamerou a objektivem
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2 POPIS PRODUKTU

Kontrolér pro objektivy s krokovymi motory (P-Iris) je mezi¢lanek uréeny pro funkéni spojeni
motorizovanych objektivi a kamer Basler ace. UmozZnuje elektronicky ovladat ostfeni, zoom, clonu a
IR filtr. Pro ovladani standardné slouzi sériové rozhrani R$232 s textovym protokolem. DalSi moZnost
nabizi kamery Basler ace s upravenym firmwarem, ktery na digitalnim vystupu simuluje komunikacni
rozhrani UART. V takovém pfipadé staci pouze jeden kabel pro pfenos obrazovych dat a ovladani
objektivu, protoZe prenos fidicich ptikazd z PC probiha po Ethernetu. Kamera pak slouzi zaroven jako
prevodnik Ethernet — UART.

Kontrolér je dodavan v setu s objektivem Theia TL1250P. Kombinace téchto dvou komponent
umoznuje pokryt témér viechny potreby dopravnich aplikaci jak z hlediska optickych vlastnosti, tak z
hlediska rozliSeni a kvality obrazu. Diky moZnosti ovladat zoom v rozmezi ohnisek 12 —50 mm,
ostreni a clonu je toto feseni uréeno pro aplikace zamérené na maly detail (napfiklad SPZ auta) nebo
pro zachyceni velkého zorného pole (napfiklad vice pruh(i vozovky) pfi riznych svételnych
podminkach. Pfepinatelny IR filtr navic umozZniuje pouzivat kamery i v noci s infraCervenym ptisvitem.
Tento prisvit mUZe byt velmi pfesné synchronizovan s kamerou pomoci digitalniho vystupu kamery.

Diky nové generaci kamer Basler Ize dokonce vyuzit rozliseni az 12 Mpx.

Hardware je prizplsoben rozmérim kamer Basler ace a jedna se kompaktni blok urceny pro vestavbu
do zafizeni ¢i kamerového krytu. Hlinikovy drzak obsahuje montazni otvory se stativovym
zavitem 1/4“ a M8.

Napdjeci napéti 12-24V DC

12V DC - 230 mA max.
24V DC - 130 mA max.
Minimalni doporuéeny vykon zdroje 3 W (TL1250P)

Odbér proudu s objektivem TL1250P

Komunikacni rychlost 9600 Bd
Rozmeéry elektroniky 82x50x15mm
Rozmér sestavy (maximalni) 107 x 71 x 52 mm

Tab. 1 — Parametry systému

- Informace: Ve verzi s RS232 je tfeba na PC zapnout linky DTR a RST, které napdji obvody pro

" sériovou komunikaci a galvanické oddélent.
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3 KONEKTORY A INDIKACNi PRVKY

Zatizeni obsahuje 2 vstupni konektory:
e Konektor XC1 slouZi k pfipojeni napajeciho napéti.
e Konektor XC2 slouzi k pfipojeni komunikaéniho rozhrani RS232, pfipadné UART (podle verze

fidici jednotky) a je z néj mozné napajet kameru.

X1 X3 LED4 X6 X5 XC1
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LED3 LED1 LED2 LED5 XC2

Obr. 2 — DPS pohled shora

0 lHodnota

LED1 Sériova komunikace - RX
LED2 Sériova komunikace - TX
LED3 Trvale svitici — zafizeni je v poradku, je pfipraveno k vykonani pfikazu, pohybu

Blikajici — zafizeni vykondva pohyb, motory bézi
Zhasnuta — zafizeni je v chybé, nelze pohybovat objektivem

LED4 Signalizace pfipojeného napdjeni
LED5 Signalizace napajeni komunikacénich obvod(, galvanického oddéleni RS232

Tab. 2 - Vyznam LED

ATEsystem s.r.o. Strana 6z 11



P-IRIS CONTROLLER I‘I
Ridici jednotka k objektiviim s krokovymi motory atesyS tem .

,-"?\ Upozornéni: V pripadé pfipojeni napdjeni kamery z konektoru XC2, musi byt kamera
kompatibilni s pouZitym napétim!

1 Napdjeci napéti 12 — 24 V DC
GND

Tab. 3 — Napajeci konektor XC1

TX (PC)

RX (PC)

GND (komunikacni)

RTS

DTR

GND pro kameru (napajeci)

7 vs

Napajeni pro kameru (odpovida napajecimu napéti fidici jednotky, jiSténo pojistkou 800 mA)

N oA~ WIN |,

Tab. 4 — Konektor pro komunikaci XC2

X1 Krokové motory zoom a ostreni
X3 Krokovy motor clony (P-Iris)

X5 Civka pro vypnuti/zapnuti IR filtru
X6 Koncové spinace (optozavora)

Tab. 5 — Konektory pro pfipojeni objektivu

Obr. 3 - Detail konektort pro pfipojeni objektivu
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4 KOMUNIKACNIi PROTOKOL

Kazdy prikaz textového komunikaéniho protokolu musi byt vidy ukonéen ASCII znaky carriage return

<CR> a line feed <LF>. Stejnou dvojici ukoncovacich znak( obsahuji i odpovédi fidici jednotky.

Syntaxe

(pFiklad -> odpovéd)

Vyznam

IDN
Identifikace IDN-> Identifikace zafizeni, vypiSe nazev, verzi SW
OK;name;version:1.0
INI
Nastaveni ostfeni a zoomu na inicializa¢ni polohu,
Inicializace INI-> , o " P
nastaveni clony na plné otevienou, zapnuti IR filtru
OK
GP
GP-> Zjisténi polohy ostreni, zoomu, clony a IR filtru

Zjisténi pozice

OK;F100;Z200;P10;10

Ovladani, pohyb
na absolutni
polohu

SETA:FX;ZX;PX;IX
SETA:F1000;Z500;P10;10->
OK

Nastavi ostfeni, zoom a clonu na zadanou polohu. X pro |
(IR filtr) je 1 nebo 0, ostatni X = pocet krok( od pocatku
Priklad: Pohyb ostfeni na 1000 krokl (od pocatku), zoom
na 500 krokd, clona na 10 krokd, vypnut IR filtr

Pohyb o relativni
hodnotu

SETR:FX;ZX;PX
SETR: F-100;Z500;P-10->
OK

Posune ostfeni, zoom a clonu o zadany pocet kroku
(limit pro TL1250 F 2025, Z 800, P 19)

Priklad: Pohyb ostfeni o -100 krok(, zoomu o 500 krokd,
clony o0 -10 krok

Vycteni typu
objektivu, mezi

GT

GT->
OK;TL1250P;F2025;Z800;
P19;11;D1

Zjisti typ a meze objektivu. Dale vycte pritomnost IR filtru a
koncovych spinacu

Priklad: typ objektivu TL1250P, mez ostfeni 2025 krokd,
mez zoomu 800 krokd, mez clony 19 krokd, IR filtr
pfitomen, koncovy snimac pfitomen

GS Vrati OK, pripadné pfislusny chybovy kod a stav
Zjisténi stavu GS-> jednotlivych driverl motord: 1=0K, 0=ERR
ERR3;5110 Priklad: Chyba driveru, ostfeni OK, zoom OK, clona ERR
RST
Po zaslani prikazu odpovi zafizeni OK a potom provede
Reset RST-> , yr g
celkovy reset tidictho MCU
OK

Tab. 6 — Komunikacni protokol

ATEsystem s.r.o.
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ERRO Nerozpoznani prikazu

ERR1 Nespravné zadana/prekrocena hodnota vstupniho parametru

ERR2 Nebyla provedena inicializace

ERR3 Jeden z obvodl je v chybé (prehrati, zkrat/nadproud na vystupu, podpéti na Cipu)

ERR4 Nespravné zadany typ objektivu

ERR5 Nepfitomny/poskozeny koncovy snimac

ERR6 Prekroceny timeout pro generovani krokd (chyba ¢asovace)

Tab. 7 — Chybové kody

5 ROZMERY A MONTAZNI OTVORY

5.1 Elektronika

Samostatnou DPS fidici elektroniky Ize uchytit pomoci ¢ty otvorl o priméru 3,2 mm.
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:f'; I ."‘, Upozornéni:

Vyrobek obsahuje volné pristupnou desku plosnych spoji s elektronickymi komponentami. Je urcen
vyhradné pro vestavbu do jiného zafizeni nebo krytu, ktery zamezi plsobeni vnéjsich vlivi, jako jsou
vlhkost/voda nebo necistoty. Ddle je nutné pri manipulaci s vyrobkem dodrZovat zdsady ochrany pred
elektrostatickym vybojem (ESD). Na poskozeni zplisobené nedodrZzenim vyse uvedenych pokynu se
nevztahuje zdruka.
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5.2 Kompletni sestava

Obsahuje tyto komponenty: Kamera, objektiv, fidici elektronika,

mechanicky drzak. Montazni otvory M8 a stativovy zavit 1/4“.
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6 OBJEDNACI UDAJE

11350000 P-Iris Controller - elektronika
10980007 Objektiv Theia TL1250P
69982000 P-Iris Controller - mechanika

Minimalni funkéni sada je objektiv 10980007 spolu s elektronikou 11350000. Kamera se voli vidy na
miru kazdé konkrétni aplikaci, pro konzultaci a pomoc s vybérem se proto prosim obratte na firmu
ATEsystem s.r.o. Jednotlivé komponenty (kameru, elektroniku, objektiv) Ize uchytit samostatné nebo
vyuzit mechaniku 69982000, ktera je pro tento ucel pfimo navrZena. Rozméry vysledné sestavy jsou

uvedeny v 5.2.

[ JE %,m. QLMﬁ

Obr. 4 — Mechanika k P-Iris Controller (69982000)
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